#include <16F84A.h>

#fuses XT, WDT, NOPROTECT //Установка битов конфигурации

#use delay(clock=4000000,restart_WDT)  //Устанавляваем для PIC частоту и таймер Сброс таймера будет после каждой задержки программы

#use fast_io(A)           //Подключение библиотек для описания портов А и Б

#use fast_io(B)

#byte PORTA=6

#byte PORTB=8

int  e, g, c,j;

int  vivod()

      {

       output_high(PIN_A2);

       //c=g;

       restart_WDT();

       j=g;

#asm

       rlf   j,F

       rlf   c,F

       rlf   j,F

       rlf   c,F

       rlf   j,F

       rlf   c,F

       rlf   j,F

       rlf   c,F

#endasm

       //swap(c);

       output_B(c);

       output_low(PIN_A2);

       delay_us(40);

       output_high(PIN_A2);

#asm   rlf   j,F

       rlf   c,F

       rlf   j,F

       rlf   c,F

       rlf   j,F

       rlf   c,F

       rlf   j,F

       rlf   c,F

#endasm

       //c=g;

       output_B(c);

       output_low(PIN_A2);

       output_high(PIN_A2);

       delay_us(40);  //*

       return;

      }

void main(void)

{

       setup_wdt(WDT_2304MS);


   //GLOBAL=0;
              //Запрет всех глобальных прерываний

       set_tris_A(0x18);    //Назначение битов ввода/вывода портов

       set_tris_B(0xF0);

       delay_ms(30);        //*

       e=0;

       while (e<3)

       {

       output_low(PIN_A1);  //Устанавливаем в 0 Бит1 порта А (A0)

       output_high(PIN_A2);  //Устанавливаем в 1 Бит2 порта А (E)

       output_B(0b00000011);

       output_low(PIN_A2);

       output_high(PIN_A2);

       delay_us(40);     //*

       e++;

       }

//Установка рабочих параметров LCD

       g=0b00101000;

       e=vivod();

       g=0b00001100;

       e=vivod();

       g=0b00000001;

       e=vivod();

       //delay_ms(1.5);

       g=0b00000110;

       e=vivod();

RTY:   

       output_high(PIN_A1);

       g=0x31;

       e=vivod();

       g=0x33;

       e=vivod();

       g=0x35;

       e=vivod();

       g=0x37;

       e=vivod();

       g=0x39;

       e=vivod();

       g=0x32;

       e=vivod();

       g=0x32;

       e=vivod();

       g=0x36;

       e=vivod();

       output_low(PIN_A1);

       g=0b00000010;

       e=vivod();

       goto RTY;

}

